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Konfiguracje modutéw

Moduty moduhub mozna tatwo taczy¢ w urzadzenia wielofunkcyjne. Poszczegdlne modulty mozna tatwo zmontowad i skrecié -
bezposrednio lub za pomoca dostepnych, jako akcesoria, adapteréow

Optymalne konfiguracje modutéw:

Modut obrotowy Modut obrotowy
os pionowa os$ pozioma

Zasilanie w energie i sygnaty
poprzez osie obrotowe

Blaty stotow Modut wychylny Modut obrotowy Modut obrotowy
os pionowa os$ pozioma
| |
Moduty podnosne
elektryczne lub hydrauliczne
————
Sterowanie — Dostawa energii
, ‘II] dla systeméw mobilnych
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v Elementy sterujace

Podstawy Modut jezdny
podiogowe

Systemy prekonfigurowane:

Stoty robocze Wézek podnosnikowy Stanowiska montazu
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Ergonomiczny montaz - dobry dla ludzi i proceséw

Ergonomia odgrywa szczegdlnie wazna role w recznym montazu ciezkich elementéw.
Dzieki zastosowaniu modutéw moduhub ciezkie elementy mozna bez wysitku i w sposéb ergonomiczny doprowadzi¢ do
pozadanej pozycji montazowe;j.

Przynosi to korzysci pracownikom i procesom montazowym:

v Wyzsza wydajnosc¢ pracy dzieki redukcji stresu fizycznego
v Zmniejszenie zmeczenia

v’ Utrzymanie wydajnosci w starszym wieku

v’ Zmniejszenie liczby chordb zwigzanych z pracg i absencji w pracys
v’ Zwiekszenie satysfakcji i dobrego samopoczucia
v’ Skrocenie czasu montazu

v’ Zwiekszenie elastycznosci i przepustowosci

v/ Zgodnie z przepisami:
Maksymalne obcigzenie przenoszone w : (Y)
powtarzalnych czynnosciach bez pomocy to 15 kg

Doradztwo i know-how zapewniaja
optymalne wykorzystanie

Dzieki naszemu know-how, znajomosci procesow i wieloletniemu
doswiadczeniu jestesmy do Paristwa dyspozyciji, aby zestawi¢ odpowiednig
kombinacje modutéw moduhub dla Paristwa indywidualnego zastosowania.
Nasze kompetentne doradztwo pomoze Paristwu szybko osiggnac znaczne
0szczednosci czasu i kosztow.

Wykorzystajcie know-how ROEMHELD
dla Paninstwa procesow!

R6émheld GmbH Panstwa partner w Polsce INMET-BTH®
Friedrichshutte ul. Jasna 1-5

RomheldstraBe 1-5 PL 43-190 Mikotow
35321 Laubach
Germany Tel. +48 32 793 49 49

+48 32 793 93 70
Tel.: +49 6405 89-0 +48 32 738 93 46

E-Mail: info@roemheld.de E-Mail: biuro@roemheld.pl
www.roemheld.pl www.roemheld.pl

Products for|productivity

Program Dostaw moduhub - 2-23 pl - Zmiany zastrzezone.

22, ROEMHELD

A% HILMA = STARK

Program dostaw

Produkty moduhub do techniki montazowej,
manipulacji i organizacji miejsca pracy

Moduty obrotowe

Moduty wychylne

Moduty podnosne

Moduty jezdne

Podstawy podtogowe

for

Products productivity
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Produkty moduhub
do techniki montazowej, manipulacji i organizacji miejsca pracy

Moduty obrotowe

L

Karta katalogowa

Moduty wychylne

Karta katalogowa

Moduty podnosne

Karta katalogowa

WMS 200

é 200 kg

M 4.101 M 4.202 M 4.203 M 4.301 M 4.401 M 4.402 M 4.501
Moduty jezdne || Podstawy podiogowe | | Osprzet elektryczny || Ptyty

WMS 600 FMS 600 FMD 800 Moduty Zasilanie dla sys- |Zasilanie do modutéw Sterowanie Ptyty Ptyty Ptyty

sterujace temdw mobilnych z obrotowych i elektryczne podstawowe adaptacyjne stotowe
akumulatorem podnoszacych
é 600 kg é 600 kg @ 800 kg
& —
a = B
do jednego modutu do dwdch modutéw

podnosnego podnosnych M 8.110 M 8.130
M 5.101 M 6.101 M 6.101 M 8.200 M 8.201 M 8.202 M 8.203 M 8.100 M 8.120 M 8.131

Karta kat. M 5.101

oS pionowa oS pozioma
é 600 kg é 600 kg é 200 kg > ;vdz:"I::‘r::‘sE W
zginajacego _
M~ 800 Nm M~ 800 Nm M~ 800 Nm

Skok 200 do 600 mm

KMB 100

Skok 300 do 1.000 mm

M 1.201

é 100-200 kg

M 500 Nm

Skok 440 do 940 mm

M 1.101

Shop-Floor

é 100-600 kg

@ 500 Nm

Skok 200 do 600 mm

Products

Skok 200 do 400 mm

M 1.201

for

é 400-600 kg

@ 1000 Nm

Skok 200 do 400 mm

productivity

@ 4000 Nm

M 1.210

Twin-Strong

é 400-600 kg

@ 2000 Nm

Skok 200 do 400 mm

Idea moduhub

Moduty
« jl@w obrotowe

| Moduty
/ | wychylne

--------- Moduty
i podnosne

Moduty
jezdne

Podstawy
podtogowe

0 Wyposazenie
dodatkowe

PN
\|/

Inicjowanie ruchu

Manualne

Dzwignia
reczna

Dzwignia
nozna

\
Wytacznikiem
@% recznym
Wytacznikiem
noznym
%]
Mz

Maksymalne
obciagzenie

Maksymalny
moment

zginajacy
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Wszystkie moduty moduhub przedstawione w dalszej czesci ,,Programu dostaw” moga byé
stosowane indywidualnie, poniewaz sg one niezaleznymi funkcyjnie zespotami.

Mozliwe jest réwniez taczenie poszczegdlnych modutéw z jednej grupy, w celu uzyskania
wielofunkcyjnych urzadzen.

Moduty obrotowe o pozwalajg realizowac ruch obrotowy wokdt poziomej lub pionowej osi przedmiotu.
Obrét przedmiotu odbywa sie recznie bezposrednio przez obrét przedmiotu lub za pomoca urzadzenia
uruchamiajagcego, takiego jak dzwignia reczna. Indeksowanie pozycji wynosi 4 x 90 °.

Wybrane modele dostepne sg z napedem elektrycznym.

Moduty wychylne realizujg wychylno-zwrotny ruch wokét zdefiniowanej osi, w zakresie pozycji koricowych 0° a
90°. Masa wychylanego manualnie przedmiotu jest zbalansowana. Indeksowanie pozyciji wynosi 0° i 90°.
Wybrane modele dostepne sg z napedem elektrycznym.

Moduty (kolumny) podnosne stuza do podnoszenia elementéw w osi pionowej. Wbudowany sitownik hydrauliczny
lub aktuator elektryczny przejmuje mase detalu i umozliwia jego tatwe podnoszenie. Ruch powrotny realizowany
jest w sposéb kontrolowany pod wptywem sity grawitaciji.

.Moduty jezdne pozwalajg na tatwg, manualng manipulacje zabudowanym na nim systemem moduhub.
Wszystkie moduty jezdne wyposazone sa w hamulec postojowy.

Podstawy podtogowe sa podstawami, ktére kompensuja nieréwnosci powierzchni i zapewniajg dobra stabilnosé.
Oferta obejmuje dwie wersje z jednym lub dwoma ptytami montazowymi do zabudowy innych modutéw moduhub.

Moduty uzupetniajace ergonomiczne stanowisko pracy. Od szlachetnego, solidnego blatu z drewna bukowego
po moduty sterujgce baterig do zastosowan mobilnych.
Kompletne sterowniki PLC i rozwigzania specjalne na zamowienie.

Moduty te bedg obstugiwane recznie. Ruch jest inicjowany bezposrednio przez przedmiot lub za posrednictwem
dodatkowych, indywidualnych przyrzaddw.

Inicjowanie ruchu odbywa sig za pomoca dzwigni recznej oddziatujacej bezposrednio na uktad kinematyczny
systemu.

Inicjowanie ruchu odbywa sie za pomocg dzwigni noznej uruchamiajacej pompe hydrauliczna.
Ruch powrotny realizowany poprzez podniesienie dZwigni noznej.

Inicjowanie ruchu odbywa sie za pomoca przetgcznika recznego z przyciskami ,Gora” i , Dot
Wytacznik sterujacy podpiety jest bezposrednio do jednostki zasilajacej. Wytacznik reczny moze by¢ réwniez
podpiety bezposrednio do Zrddta zasilania.

Inicjowanie ruchu odbywa sie za pomoca przetacznika noznego z przyciskami ,Gora” i ,Dot”.
Wytacznik sterujacy podpiety jest bezposrednio do jednostki zasilajacej. Wytacznik nozny moze by¢ réwniez
podpiety bezposrednio do Zrddta zasilania.

Dla kazdego modutu, maksymalne obcigzenia podano w kg. Obcigzenie to moze by¢ rowniez mimosrodowe,
poniewaz moduty moga przenies¢ momenty sity. Informacje na temat doktadnych dopuszczalnych momentéw
obciazenia mozna znalez¢ w kartach katalogowych.

Granice obciazen oraz mozliwosc¢ taczenia modutdw sa ograniczone przez maksymalnie wystepujace momenty.

Dla kazdego modutu podany jest maksymalny dopuszczalny moment zginajacy w Nm.
Informacje o dokfadnych dopuszczalnych momentach obciazenia mozna znalez¢ w kartach katalogowych.
Z reguty limity obcigzenia i mozliwosci taczenia modutéw sg okreslone przez wystepujace maksymalne momenty.



